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我们提出无人机编队分布式策略自动生成的新算法，并实现为工具。现
有方法主要从描述无人机编队系统动态行为微分方程，设计连续的控制
函数，然而许多情况下系统行为和控制目标过于复杂导致策略设计难度
较大。另外无人机之间的离散时间间断通讯在微分方程通常被过度理想
化地近似为连续时间通讯。我们提出将系统动态行为与通讯一体化地以
离散模型表示，将策略设计转化为在离散空间的策略搜索，并实现工具
自动搜索是否存在满足控制要求的分布式策略。目前工具仅针对于解决
一类环绕飞行无人机的编队问题。 


