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什么是语义分割？

 图像语义分割是对图像的每个像素点分类，将图像分割为若干个视觉上有意义或感兴趣的区域；

 近年来，以深度神经网络为基础的深度学习方法得到了快速的发展，极大地推动了语义分割的发展。

模型结构与精确度
 M-S 是 Multi-Scale，E-D 是 Encoder-Decoder，LRP 是模型的学习率更新策略。

参数量和计算量

A Comparison and Strategy of Semantic Segmentation on Remote Sensing Images (ICNC-FSKD 2019)

实验数据集
 实验数据集：法国自动化所公开的建筑物数据集：Inria Aerial Image Labeling Benchmark；
 数据处理：将5000×5000的图片切分为512×512的图块，相邻图块之间重合12个像素避免以破坏小目标。

研究内容
 本文从精确度、参数量、计算量以及边缘分割效果等方面对以下多种语义分割方法进行对比分析；
 针对表现优异的方法，使用模型压缩并增加边缘优化模块来减少模型参数量并进一步改进语义分割效果。

Image and the GT

边缘预测效果
 可以观察到 U-Net、DeepLab 和 PSPNet 的边缘预测效果较好；

 综合以上多个方面，可以选择 DeepLab 模型进行进一步的改进。
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