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学术论文

智能交通 工业互联网 无人机作战

ü用于路径规划、碰撞规避、目标检测等，设计让人
们放心使用的安全攸关信息物理融合系统

国家重大需求

可达-规避集合：使系统进入目标区域且在进入目标区域前在
安全区域运行的初始状态集合
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