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3.实验结果：
在现有主流的公开行人跟踪数据集
(MOT17)上进行相关实验，验证模
型中加入随机通道自适应注意力模
块的效果，实验结果显示比原始模
型在精度和跟踪稳定性上都有所提
升。

1.任务难点：
        随着行人跟踪技术和GPU等硬件水
平的提升，跟踪算法的性能取得了较大
进步，但仍然面临很大的挑战。在目标
运动过程中，经常被其他障碍物部分或
完全遮挡，遮挡前后行人位置存在较大
位移导致复现后无法持续稳定跟踪。

2.研究内容：
        1) 提出一种基于随机通道自适应注意力机制的轻量级深度聚合网络，利用随
机通道自适应注意力学习邻近帧之间目标的特征关系。 
        2) 提出一种空间几何约束损失函数，该损失函数在完全交并比损失函数的基
础之上，添加了对于预测框和真实框的位置一致性，同时为了不影响原始完全交
并比损失的性能，通过一个权衡参数来调整原始损失与新增的位置一致性的权重
，以此辅助算法模型可以更快的收敛，最终实现更好的跟踪效果。

4.结论：
基于CenterTrack的多目标跟踪新型神经网络结构SE-DLA34具有较强的持续稳定跟
踪能力，在公开数据集上表现较好，一定程度上解决了遮挡、尺度变化等问题。
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