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学术论文

不同负载下的调度成功率优于传统方法

不同处理器数量下的调度成功率优于传统方法

学习过程中调度成功率逐渐上升

背景

方法
使用强化学习学习调度策略

多处理器系统的实时任务调度
是NPC问题。
经验驱动的启发式调度方法性
能受专家水平影响，定制成本
高，对不同负载的适用性差。

 通过数据驱动的方法学习
 多处理器调度策略。
1）由于实时调度过程具有马
尔科夫性，将实时调度过程
建模为马尔可夫决策过程；
2）针对调度过程中任务数量
持续变化的特点，将任务视
作智能体。使用多智能体强
化学习方法学习优先级策略
。所有智能体互相合作，最
大化总收益。
3）提出自合作多智能体学习
方法，使用对称函数对每个
智能体的价值函数进行聚合
，全局价值函数Q(s,a)的更
新公式为：

实验


