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学术论文

背景

对于部分可观测环境下的多智能体交流
协作任务, 现有工作大多只利用了当前
时刻的网络隐藏层信息, 限制了信息来
源.面临的挑战有：
·复杂度：随着智能体的数量指数级增

长；
·局部信息：只能访问其本地的观察结
果；

·非平稳性：个体最优策略会随着其它
智能体的行为策略的改变而变化。

实验

·MAAIC-VDN与VDN比较性能分析

·对交流结构的消融实验分析

·不同算法测试过程中最终性能

方法

针对部分可观测的多智能体合作任务，
基于值函数分解系列的方法，本文采用
集中式训练, 分布式执行的训练框架,提
出了面向部分可观测合作问题的多智能
体注意力意图交流学习算法(Multi-
Agent Attentional Intention and 
Communication, MAAIC)：

·增加额外的公共意图网络，保存其他
智能体的历史时刻最优的策略，为智能
体的决策提供了额外的信息来源；

·采用注意力机制对意图信息与交流信
息的进行处理, 从而能够提取到更为有
效的信息。

算法框架

·信息处理模块：

增加公共意图网络与注意力机制；

总结

·提出了一种意图存储机制, 引入额外
的公共网络来保存历史表现最好的策略
网络, 以此来建模其他智能体的意图信
息. 
·引入交流模块, 采用多头注意力机制
来提高整个网络的表示能力. 本文的多
智能体意图交流算法可以充分利用过往
的局部最优网络的信息, 扩大了信息的
来源渠道, 不再局限当前时刻策略网络
的信息.

·交流模块：
智能体之间增加多头注意力机制的交
流通道；GRU结构单元；

·整合模块：
得到整体Q 值；


	幻灯片编号 1

